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Sommerschule

Des humains
et des robots

MODELLIERUNG UND
SIMULATION

Als vor ungefahr zwanzig Jahren
die ersten Gehmaschinen entworfen
wurden, war das Fernziel der For-
scher einen Roboter in menschlicher
Gestalt, einen Humanoiden, mit
eigener Intelligenz zu erschaffen,
der in der Lage sein sollte dem Menschen eine

Vielzahl von Aufgaben abzunehmen und schwie-

rige Arbeiten zu Ubernehmen.

Um allerdings menschliche Bewegungen auch nur

annahernd nachzuempfinden und Bewegungen

unserer Hande, Arme und Beine moglichst natur-

getreu zu realisieren, bedarf es eines Roboters,
der Uber 50 angetriebene Gelenke besitzt. Das

Zusammenspiel von mechanischen und elektroni-

schen Bauteilen bendétigt eine Rechnerleistung,
die fruher noch véllig unvorstellbar war.

Inzwischen erlaubt uns der Fortschritt in Wissen-
schaft und Technik solche komplexen Maschinen
in Menschengestalt zu bauen, wie man sie sich
zu Beginn der Roboterforschung vorstellte.

Die bei diesen Entwicklungen gefundenen L6-
sungen, die fur den Antrieb und die Kinematik

von Robotergelenken entwickelt wurden, eignen
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sich aber auch ausgezeichnet fir den Bau von
Beinprothesen und Exoskeletten. Auch hat die
Untersuchung des Gehens und Laufens von huma-
noiden Robotern oder Gehmaschinen ein ver-
tieftes Verstandnis Uber die inneren Vorgange

in Gelenken gebracht und damit Fortschritte in
der Biomechanik ermdéglicht.

Schwerpunkt dieser Sommerschule wird die Aus-
bildung des wissenschaftlichen Nachwuchses
sein. Dazu werden Referenten aus Theorie und
Praxis eingeladen, die einen kompletten Uber-
blick tber ihr Arbeitsgebiet geben kénnen und
dabei auch auf aktuelle Fragestellungen ein-
gehen werden, so dass fur die Teilnehmer die
Moglichkeit besteht ihre eigenen Arbeiten in
einem vielseitigen Umfeld zu reflektieren und
neue Anregungen fur ihre Arbeit zu erhalten.

Der kleine Teilnehmerkreis mit einer ausgewo-
genen Mischung aus deutschen und franzosischen
Teilnehmern im Kreise erfahrener Dozenten bie-
tet eine hervorragende Méglichkeit neue Kon-
takte zu kntpfen und das Netzwerk zu erweitern.
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Zur kulturellen Abrundung des Programms
wird eine Exkursion mit Bus ins nahe ge-
legene Elsass durchgefuhrt. Den Abschluss
bildet ein gemeinsames Abendessen in
einem elsassischen Lokal.




