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Mobile Roboter unterstiitzen Flugzeugbauer

In Produktionsanlagen arbeiten Roboter und Menschen kiinftig Seite an Seite. Ein neuer mobiler Helfer
soll Fachkrafte im Flugzeugbau schon bald beim Dichtmittel einbringen, Messen und Priifen unterstiitzen,
ohne sie zu gefdhrden.

Im Schritttempo fahrt der Roboter am Flugzeugrumpf entlang, dabei tragt er gleichmaRig ein Dichtmittel gegen
Korrosion auf. Umgeben ist der mobile Helfer von Facharbeitern, die montieren, bohren und priifen. Noch ist ein solches
Szenario Zukunftsmusik, aber schon in wenigen Jahren soll es Realitit in den Werften der Luftfahrtindustrie sein: Im
EU-Projekt VALERI - kurz fiir Validation of Advanced, Collaborative Robotics for Industrial Applications — entwickelt ein
europdisches Konsortium einen mobilen, autonom arbeitenden Roboter, der eigenstdndig durch eine Produktionshalle
fahrt und Seite an Seite mit den Ingenieuren arbeitet. Ersetzen soll er die Fachkrifte nicht, sondern sie bei
anstrengenden und monotonen Tatigkeiten entlasten und Inspektionsaufgaben libernehmen. An dem Vorhaben
beteiligt sind Airbus DS, FACC AG, IDPSA, Prodintec sowie KUKA Laboratories GmbH und Profactor GmbH. Die Leitung
des EU-Projekts liegt beim Fraunhofer-Institut fiir Fabrikbetrieb und -automatisierung IFF in Magdeburg. Es wird mit
rund 3,6 Millionen Euro gefordert.

»Bei der Montage von Rumpfelementen miissen groke Mengen von Dichtmitteln auf die Nahtstellen aufgetragen
werden. Mobile Roboter kdnnen diese Arbeit sehr gut iibernehmenc, sagt José Saenz, der Projektverantwortliche am IFF
und Gesamtkoordinator von VALERI. Stationare Roboter eignen sich nicht fiir die Montage von sperrigen, mehrere
Meter langen Flugzeugbauteilen, die in einem Zeitraum von bis zu zwei Wochen in einer einzigen Vorrichtung bearbeitet
werden. »Beispielsweise sind die Elemente eines Flugzeugrumpfs zu grol®, um sie an einen herkémmlichen
Produktionsroboter anzupassen. Man kann sie nicht drehen und wenden, damit das System an ihnen arbeiten kann.
Also muss es umgekehrt gehen. Der Roboter fahrt an die gewiinschte Stelle am Flugzeug«, so Saenz. Mobile Systeme
sind flexibel, lassen sich an verschiedenen Stationen einsetzen, konnen sich mit unterschiedlichen Geschwindigkeiten
vorwartsbewegen und sind auch in der Lage, Bringdienste auszufiihren — beispielsweise konnten sie Werkzeuge aus
einem Lager holen.

Beriihrungsempfindliche Haut verhindert Zusammenstole

Doch die Zusammenarbeit zwischen Mensch und Maschine funktioniert nur, wenn Kollisionen ausgeschlossen oder auf
ein zuldssiges MaR minimiert sind. Der einzelne Arbeiter muss absolut sicher sein in einer Umgebung, in der
automatische Assistenten stiandig seinen Weg kreuzen. Um hundertprozentige Sicherheit zu gewahrleisten, statten
Saenz und seine Teamkollegen die mobile Plattform mit Kameras und beriihrungssensitiven Oberflachen aus, die tiber
eine dimpfende Schicht verfiigen. Diese Schichten sind mit Sensoren versehenen und lassen sich dem Roboter wie eine
kiinstliche Haut anbringen. Mit dieser Technik — in Kombination mit weiteren optischen Sensoren — werden
unbeabsichtigte ZusammenstoRe rechtzeitig bemerkt und vermieden. Sollte es doch einmal zum Kontakt kommen,
stoppt der Roboter oder wird in eine andere Richtung gelenkt.
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Der mobile Kollege basiert auf einem Roboter von KUKA, dem »omniRob«. Auf einer fahrbaren Plattform befindet sich
ein mehrgliedriger Greifarm, Experten nennen ihn Manipulator. Das komplette System verfiigt iiber zwolf
Freiheitsgrade, das heilst, es kann sich nicht nur vorwarts, riickwarts, nach oben und unten, sondern auch seitwarts
bewegen und drehen. »Das Besondere an unserem Prototypen ist die liberlagerte Bewegung. Wihrend die Plattform
fahrt, bewegt sich der Manipulator zeitgleich. Ein derartiges System mit einem so groRen Aktionsradius gibt es bislang
noch nicht«, erldutert Saenz.

Erste Testfahrt Ende des Jahres

Bereits Ende dieses Jahres soll der Prototyp unter Laborbedingungen seine erste Fahrt aufnehmen. Fiir Oktober 2015
sind dann Tests unter realen Bedingungen anberaumt: In einer Pilotanlage von Airbus DS muss sich der mobile
Assistent autonom bewegen, reale Flugzeugelemente erkennen und Aufgaben l6sen, ohne dabei Menschen zu
gefdahrden. »Die mobilen Roboter werden die Produktionsprozesse in der Luftfahrtindustrie nachhaltig verandern,
indem sie Herstellungsablidufe beschleunigen und flexibilisieren und die Fachleute von lastigen Aufgaben befreien. Mit
ihnen ndhern wir uns ein Stiick weit der Fabrik der Zukunft«, sagt Saenz. Auch in anderen Branchen, etwa der Schifffahrt
oder beim Bau von Rotorblittern, sind die mobilen Helfer eine gute Losung.

URL zur Pressemitteilung: http://www.fraunhofer.de/de/presse/presseinformationen/2014/April/mobile-roboter-unter
stuetzen-flugzeugbauer.html

-

Der neue Helfer fiir die Luftfahrtindustrie basiert auf »omniRob«, einem mobilen Roboter von KUKA.
© KUKA
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